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[bookmark: _Toc79424255]免责声明
本文档仅能以电子邮件加密附件形式提供有资质客户(个人或组织)，其官方电子邮件地址或企业名称已被水印于文档中权作签名之用。广州鑫辉物联科技科技有限公司保留对其他非法传播方式诉诸法律的权利。
广州鑫辉物联科技科技有限公司保留在无需声明前提下更新产品规格书及本文档的权利，客户可以通过联系本文档技术支持以获取产品规格书及文档的最新版本。由于本文档所描述之信息而引起的损失、损害及其他任何责任问题，广州鑫辉物联科技科技有限公司将不承担任何责任。
广州鑫辉物联科技科技有限公司建议将本文档所描述产品用于其设计的应用场景，在判断该产品是否适用之前，请仔细评估。对于特殊使用，包括但不限于航空、航天、军工、医疗以及生命维持系统，广州鑫辉物联科技科技有限公司无法保证适用性，不承担任何责任。
本文档不能作为知识产权(包括但不限于专利、商标、软件著作权)的授权依据。
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1. [bookmark: _Toc28180489][bookmark: _Toc79424256]产品简介
[bookmark: _Toc28180490][bookmark: _Toc79424257]产品说明
BT80扫码模组产品，是广州鑫辉物联科技科技有限公司TMS-Z23芯片与先进图像识别算法完美融合，该产品可以识读各类主流一维条码和二维条码。简化了条码识读产品的设计难度，是高性价比的扫码解决方案。
[bookmark: _Toc79424258][bookmark: _Toc28180491]辅助照明及瞄准
BT80使用一颗高亮LED提供曝光辅助照明，即使在完全黑暗条件中，也可以快速识读条码。照明功能可以通过设置选择开启或关闭。
BT80提供一字瞄准指示图案，用于辅助使用者瞄准目标，方便条码识读，提高识读效率。通过设定，可以开启或关闭瞄准功能。


























1. [bookmark: _Toc79424259]安装
[bookmark: _Toc79424260]模组尺寸
将BT80进行集成时，可参考下图物理尺寸规格。结构设计注意其它组件不能压迫BT80的器件。注：螺钉安装深度不超过2.5mm。（单位：mm）


[image: ][image: ]        
前视图                             底视图
[bookmark: _Toc79424261]安装朝向
BT80底部有6个螺钉孔可供选择安装使用，当螺钉安装s孔位是朝下时，下图表示了正确放置或安装时的外观。



[bookmark: _Toc79424262]窗口放置
窗口是安装在BT80前方的透明介质。窗口的放置应尽可能使照明光束和瞄准光束射出，并防止反射进入镜头视场角范围。若照明光束反射进入镜头视场角范围，将降低模组的识读性能。
窗口的安装应尽可能贴近BT80的前部，并平行于BT80的前端平面。为得到良好的识读性能，也要尽可能减少窗口材料的厚度。如下图，窗口的近端面与BT80前端面的垂直距离不超过L=0.5mm。窗口镜片厚度不超过1mm。
[image: ]
[bookmark: _Toc79424263]窗口尺寸
窗口尺寸的设计以保证不遮挡镜头和定位灯视场区域为基本要求，在此基础上尽可能不遮挡照明区域。窗口的尺寸设计可参考以下各光学区域示图。
[image: 1628057026(1)]        [image: 1628057092(1)]

[bookmark: _Toc79424264]散热考虑
BT80在工作中会散发出热量，在长时间连续工作的情况下，热量如积累会使BT80温度升高。在高温环境中，会增加图像噪声降低图像质量，降低识读性能。避免使用橡胶等隔热物质包裹 BT80。










1. [bookmark: _Toc28180496][bookmark: _Toc79424265][bookmark: _Toc28180497]接口
[bookmark: _Toc79424266]接口说明
下图和表给出了BT80的12 PIN连接器的连接说明。
[image: ]
	PIN
	定义
	I/O
	说明

	1
	NC
	－
	悬空

	2
	VCC
	-
	3.3V电源输入

	3
	GND
	-
	地

	4
	RX
	I
	TTL接收

	5
	TX
	O
	TTL发送

	6
	D-
	I/O
	USB D-信号

	7
	D+
	I/O
	USB D+信号

	8
	NC
	－
	－

	9
	BUZZER
	O
	无源蜂鸣器输出信号，空闲输出低电平

	10
	LED
	O
	指示灯输出信号，空闲输出低电平

	11
	RESET
	I
	复位信号输入，低电平有效。保持低电平100us以上可复位设备

	12
	nTRIG
	I
	触发键输入信号，保持低电平5ms以上可触发读码


[bookmark: _Toc79424267]柔性线缆
连接器使用的12 PIN ，0.5mm间距的柔性线缆，可根据应用设计为同面或异面线缆。为保证连接的可靠性和工作稳定性，可在线缆的连接端使用加强材料。
[bookmark: _Toc28180498][bookmark: _Toc79424268]控制接口
复位
	在BT80 RESET引脚（PIN 11）至少保持 100us 低电平后再恢复高电平或悬空状态时，BT80将被重新启动。

触发控制
nTRIG引脚（PIN 12）在低电平输入时表示触发，在高电平时表示触发停止（或释放）。扫码模组在收到触发后开始识读，在识读成功后将输出解码信息，然后等待触发信号停止（或释放）。在触发程中，触发信号停止（或释放）识读过程即终止。建议两次触发信号的间隔时间不小于 50ms。

可参考如下触发电路设计：
[bookmark: _Toc28180499][image: ]
蜂鸣器控制
BUZZER引脚（PIN 9）中使用PWM 方式提供信号输出。在模组启动、识读成功等情况下根据设定会在PIN 9 引脚输出PWM 信号，该信号输出通过外部的配套电路可驱动蜂鸣器发出提示声音。PIN 9 引脚负载能力有限，不可直接驱动蜂鸣器发声。

可参考的蜂鸣器驱动电路如下图：
[image: ]
[bookmark: _Toc28180500]解码LED控制
LED引脚（PIN 10），在解码成功时发出电平提示信号，通常用于作为外部解码 LED 提示的输入控制信号。当解码成功发出提示时，该引脚将会输出一个高电平脉冲。LED引脚的负载能力有限，不可直接驱动发光二极管，需使用配套发光二极管驱动电路。

可参考使用的配套LED 提示驱动电路如下图：
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1. [bookmark: _Toc79424269]电气特性
工作电压
Ta=25℃
	符号
	中文名称
	最小
	典型
	最大
	单位

	VDD
	系统主供电电源
	3.0
	3.3
	3.6
	V

	VIL
	IO输入低电平
	-
	-
	0.8
	

	VIH
	IO输入高电平
	2
	-
	-
	

	VOL
	IO输出低电平
	-
	-
	0.4
	

	VOH
	IO输出高电平
	VDD-0.4
	-
	-
	



工作电流
Ta=25℃，VDD=3.3V
	中文名称
	最大值
	单位

	待机电流
	70
	mA

	识读工作电流
	210
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